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∗ Paramètre global 

∗ Pas d’informations sur le couplage des modes de rupture

Calcul d’une structure fissurée

Modélisation par éléments finis

∗ Champ lointain: J (Rice, 1968), Gθ (Destuynder, 1983), T et A (Bui) 

∗ Avantages: : Précision, champs singuliers

Problèmes des invariants intégraux

∗ Approche locale (KI, KII).
∗ Approche énergétique (G, J) : champ lointain

Modélisation :
Mode I Mode II
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Modes de rupture

Critères de rupture :

∗ Facteurs d’intensité des contraintes découplés(KI, KII).
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Pour des milieux isotropes

Si G < Gc Fissure stationnaire

Si G = Gc Propagation

Pour des milieux orthotropes
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Formulation incrémentale 
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Taux de restitution d’énergie et vitesse de propaga tion (∆a = 8mm; a = 65mm )
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